30a
V=110 km/h

Projekt oznakowania i zabezpieczenia robdt
prowadzonych przy prawostronnym zajeciu czesci
jezdni jednokierunkowej o trzech pasach ruchu
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30b
V=110 km/h

Projakt oznakowania | zabezpleczenia robdt
prowadzonych przy lewostronnym zajedcu czesci
jezdni jednokigrunkowaj o trzech pasach ruchu

| dopuszczalne] predkosci 110 kmvh.
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